Outils Mathématiques — Calcul Intégral

Intégrales Curvilignes
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1)F{p R L1X = RC‘_)SCP , R=cte
¢p€[0,2m] y = Rsing
*  Alx,y) = C ,C=cte
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rel0, R] x = rsinfcosq

3)E< 0€[0,x] - < y = rsinOsing
@€[0,2x] z = rcosO
p(x,y,z) = C ,C=cte

_ _ _ 4
Q = ;fiji(:dv = cffpav = 37

R’C , car # dS = volume de la sphére
z

p(x,y,z) = C\/x2+yZ+z2 — coordonnées sphérq = p(r,0,9) = Cr
dV = r’sinfdrd0dq
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Notes :
cte : constante(s)

-q : -ique(s)
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